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Método da Bisseccao

Dados f(z),a e b tais que f(a)f(b) < 0, max, tol
Para k£ = 0 : max, faca

a+b
T=—
Se f(a)f(b) <0, entao
b==x
Caso contrario
a=zx ;
Se |b — a| < tol entao z* = %, pare

Método do ponto fixo

Dados zg, ¢(z) e €
Parak=1,2,..., faga

z, = ¢(Th-1)
Se |zp — xx_1| < € entao z* = xy, pare

Método de Newton-Raphson

Dados zy, f(x), f'(z) e e
Parak=1,2,..., faga
f(@r)

f(xr-1)

Se |zp — xx_1| < £ entao z* = xy, pare

T = Tk—1 —

Método da Secante

Dados zg, z1, f(x) e €
Parak=1,2,..., faga
J(@p)zp1 — fop—1)zy

(o) — flor—1)

Se |z — xp_1| < € entao x* = xy, pare

Tk4+1 =
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Eliminacao de Gauss

Dados matriz A,,«, € o vetor coluna b
Parak=1:n—1, faga
w = |akk|
Para j =k : n faca
Se |aj;| > w entao
w=lajxl er=y
Trocar linhas k e r

Parai=k+1:n faga
ik

m = m;, =
Gk
b; = b; — myiby,

Parai=k+1:n faga
Qij = Qij — Mk

Fatoracao LU

Dados matriz A, «n,
Parai=1:n, faga
Para j =i :n faga

i—1
Uij = Qg5 — E ik Uk
k=1

Paraj=i+1: n_faga

i—1
mji = aji_g Mg | /Wi
k=1

Fatoracao de Cholesky

Dados matriz A, «,, simétrica e positiva definida
Parai=j:n, faga

dj = aj; — ded]k
Para j =i+ 1:n faca

i—1
lij = <CLZ']' — delzll]k> /d]
k=1
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Método de Gauss-Jacobi

Dados matriz A,,x,, b,, max, tol
Para k£ = 0 : max, faca
Parai=1:n faga

1 n
LR b — Z aijx§k)
j=1

i

Qg
G
Se 1I£1a<X xEkH) — x(k)’ < tol entao
<i<n

Caso contrario Se k£ = max entao
Nao houve convergéncia

Método de Gauss-Seidel

Dados matriz A,,x,, b,, max
Para k£ = 0 : max, faca
Parai=1:n faga

i—1 n
k1) 1 (k+1) (

j=1 j=it1
Se max :CZ(-RH) - x(k)’ < tol entao
Stsn
x = x(k+1)

Caso contrario Se £ = max entao
Nao houve convergéncia

)




